[image: ]Curso: Álgebra Lineal
Sección: Matemáticas para Ingeniería y Ciencias Aplicadas

Temario
1. Números Complejos
1.1 Definición y propiedades fundamentales
1.2 Representación algebraica y geométrica
1.3 Forma polar y exponencial
1.4 Operaciones con números complejos
1.5 Potenciación y radicación de números complejos
1.6 Aplicaciones de los números complejos en ingeniería
2. Matrices y Operaciones Básicas
2.1 Concepto de matriz y notación
2.2 Tipos de matrices: cuadrada, diagonal, identidad, nula, traspuesta
2.3 Operaciones con matrices: suma, resta, multiplicación por escalar y entre matrices
2.4 Matriz inversa y propiedades
2.5 Matriz transpuesta y simétrica
2.6 Aplicaciones de matrices en sistemas lineales
3. Determinantes
3.1 Definición y propiedades del determinante
3.2 Cálculo de determinantes de orden 2 y 3
3.3 Regla de Sarrus y cofactores
3.4 Determinantes de orden superior y propiedades especiales
3.5 Relación entre determinante e inversibilidad de una matriz
4. Sistemas de Ecuaciones Lineales
4.1 Concepto y clasificación de sistemas lineales
4.2 Método de sustitución, igualación y eliminación
4.3 Método de Gauss y Gauss-Jordan
4.4 Solución mediante la matriz inversa
4.5 Solución mediante determinantes (Regla de Cramer)
4.6 Interpretación geométrica de los sistemas lineales
5. Vectores, Espacios y Subespacios Vectoriales
5.1 Concepto de vector y representación geométrica
5.2 Operaciones básicas con vectores: suma, resta y multiplicación por escalar
5.3 Producto punto y producto cruz
5.4 Concepto de espacio vectorial
5.5 Propiedades y axiomas del espacio vectorial
5.6 Subespacios vectoriales
5.7 Combinaciones lineales, dependencia e independencia lineal
5.8 Base y dimensión
5.9 Espacio n-dimensional y ejemplos prácticos
6. Valores y Vectores Propios (Introducción)
6.1 Concepto de autovalores y autovectores
6.2 Ecuación característica
6.3 Cálculo de valores y vectores propios
6.4 Diagonalización de matrices (noción básica)
6.5 Aplicaciones de valores y vectores propios en sistemas dinámicos
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