[image: ]Curso: Convertido DC Cuk y SEPIC (II)
Sección: Electrónica aplicada a la Ingeniería
Temario
1. Revisión de Principios de Conversión DC–DC
1.1 Repaso de convertidores básicos: Buck, Boost y Buck–Boost
1.2 Energía almacenada y transferencia entre inductores y capacitores
1.3 Concepto de aislamiento, polaridad e inversión de voltaje
1.4 Limitaciones y motivación para topologías avanzadas
1.5 Consideraciones de eficiencia, rizado y estabilidad
2. Convertidor Ćuk
2.1 Estructura y principio de operación
2.2 Transferencia de energía mediante capacitor de acoplamiento
2.3 Análisis en conducción continua (CCM)
2.4 Relación voltaje de salida–ciclo de trabajo
2.5 Diseño del inductor de entrada, inductor de salida y capacitor de acoplamiento
2.6 Simulación y observación de formas de onda
3. Convertidor SEPIC (Single-Ended Primary-Inductor Converter)
3.1 Estructura y funcionamiento básico
3.2 Similitudes y diferencias con el Ćuk y el Buck–Boost
3.3 Análisis de operación en CCM y DCM
3.4 Relación de transferencia de voltaje y control del rizado
3.5 Diseño de inductores y capacitores acoplados
3.6 Aplicaciones en fuentes programables y energías renovables
4. Otras Topologías Avanzadas (Visión General)
4.1 Convertidor Zeta, Flyback y Push-Pull (introducción conceptual)
4.2 Aplicaciones de topologías aisladas y no aisladas
4.3 Comparación entre rendimiento, costo y complejidad
4.4 Selección de topología según aplicación y potencia
5. Introducción al Control de Lazo Cerrado en Convertidores DC–DC
5.1 Concepto de lazo abierto y lazo cerrado
5.2 Retroalimentación de voltaje y corriente
5.3 Control por modulación PWM
5.4 Compensación y respuesta dinámica
5.5 Implementación básica con amplificador operacional o microcontrolador
5.6 Ejemplo de regulación de voltaje con control proporcional
6. Simulación y Validación Experimental
6.1 Modelado de convertidores Ćuk y SEPIC en software (PSIM, LTspice, Proteus)
6.2 Análisis comparativo de respuesta ante variación de carga
6.3 Implementación de control de lazo cerrado en simulación
6.4 Verificación de estabilidad y eficiencia del sistema
6.5 Documentación y análisis de resultados
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