[image: ]Curso: Física I – Mecánica y Cinemática
Sección: Matemáticas para Ingeniería y Ciencias Aplicadas


Temario

1. Introducción a la Mecánica Clásica
1.1 Conceptos fundamentales: materia, espacio, tiempo y movimiento
1.2 Sistemas de unidades (SI y anglosajón)
1.3 Magnitudes escalares y vectoriales
1.4 Análisis dimensional y conversión de unidades
1.5 Vectores: suma, resta y componentes en el plano y el espacio
2. Cinemática del Movimiento en Una y Dos Dimensiones
2.1 Concepto de posición, desplazamiento, velocidad y aceleración
2.2 Movimiento rectilíneo uniforme (MRU) y uniformemente acelerado (MRUA)
2.3 Movimiento parabólico y proyectiles
2.4 Movimiento circular uniforme y no uniforme
2.5 Representaciones gráficas de posición, velocidad y aceleración
2.6 Aplicaciones prácticas de la cinemática
3. Leyes de Newton y Dinámica del Movimiento
3.1 Concepto de fuerza y masa inercial
3.2 Primera, segunda y tercera ley de Newton
3.3 Fuerzas de fricción, tensión y normal
3.4 Diagramas de cuerpo libre y equilibrio de fuerzas
3.5 Movimiento de partículas bajo fuerzas constantes y variables
3.6 Aplicaciones en planos inclinados y sistemas con poleas
4. Trabajo, Potencia y Energía
4.1 Definición de trabajo y unidades
4.2 Potencia mecánica
4.3 Energía cinética y potencial
4.4 Teorema del trabajo y la energía
4.5 Conservación de la energía mecánica
4.6 Pérdidas por fricción y sistemas no conservativos
5. Momento Lineal e Impulso
5.1 Definición de cantidad de movimiento (momento lineal)
5.2 Impulso y relación con el cambio de momento
5.3 Conservación del momento lineal
5.4 Colisiones elásticas e inelásticas
5.5 Centro de masa y movimiento de sistemas de partículas
5.6 Aplicaciones en ingeniería y física experimental
6. Rotación y Movimiento Angular (Extensión Aplicada)
6.1 Movimiento rotacional de cuerpos rígidos
6.2 Momento de fuerza (torque) y momento de inercia
6.3 Energía cinética de rotación
6.4 Conservación del momento angular
6.5 Aplicaciones en mecanismos, poleas y sistemas dinámicos
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