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Sección: Electricidad Aplicada a la Ingeniería
Temario
1. Introducción a las Máquinas de Inducción
1.1 Concepto de máquina asíncrona y comparación con la síncrona
1.2 Aplicaciones en sistemas industriales y de potencia
1.3 Clasificación: motor de inducción monofásico y trifásico
1.4 Ventajas y limitaciones de las máquinas de inducción
1.5 Principios de conversión electromecánica de energía
2. Estructura y Principio de Operación
2.1 Partes principales: estator, rotor y carcasa
2.2 Campo magnético giratorio y velocidad sincrónica
2.3 Deslizamiento y su relación con la velocidad del rotor
2.4 Sentido de rotación y conexión de fases
2.5 Concepto de par electromagnético y flujo magnético
2.6 Representación fasorial básica del funcionamiento
3. Circuito Equivalente y Parámetros del Motor de Inducción
3.1 Derivación del circuito equivalente monofásico y trifásico
3.2 Interpretación de las resistencias y reactancias del modelo
3.3 Ensayos para determinar parámetros: vacío, rotor bloqueado y resistencia del estator
3.4 Cálculo de corriente, potencia y pérdidas
3.5 Diagrama fasorial y relación entre tensión, corriente y par
4. Curvas Características Par–Velocidad
4.1 Ecuación del par desarrollado por el motor
4.2 Análisis del comportamiento en función del deslizamiento
4.3 Par de arranque, par máximo y par nominal
4.4 Influencia de la tensión y frecuencia de alimentación
4.5 Interpretación de las curvas experimentales
4.6 Eficiencia y rendimiento del motor asíncrono
5. Métodos de Arranque y Control de Velocidad (Introducción)
5.1 Arranque directo a línea (DOL)
5.2 Arranque estrella–delta y autotransformador
5.3 Control de velocidad por variación de frecuencia (V/f)
5.4 Control mediante variación de tensión y rotor bobinado
5.5 Introducción al uso de variadores de frecuencia (VFD)
5.6 Protección y monitoreo básico del motor
6. Pruebas y Simulación de Máquinas de Inducción
6.1 Ensayos experimentales en vacío y rotor bloqueado
6.2 Determinación de curva par–velocidad en simulación
6.3 Modelado del circuito equivalente en PSIM, MATLAB/Simulink o Proteus
6.4 Evaluación del efecto del deslizamiento en desempeño
6.5 Análisis del control de velocidad mediante VFD
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