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Sección: Matemáticas para Ingeniería y Ciencias Aplicadas

Temario
1. Introducción a las Transformadas y su Aplicación en Ingeniería
1.1 Motivación y necesidad del análisis en el dominio transformado
1.2 Señales y funciones: definiciones básicas
1.3 Concepto de linealidad, superposición y causalidad
1.4 Aplicaciones de las transformadas en sistemas dinámicos y procesamiento de señales
2. Transformada de Laplace
2.1 Definición de la transformada de Laplace unilateral y bilateral
2.2 Condiciones de existencia y región de convergencia
2.3 Propiedades fundamentales: linealidad, desplazamiento, derivación, integración y convolución
2.4 Transformada inversa y uso de tablas
2.5 Aplicaciones en la resolución de ecuaciones diferenciales ordinarias
2.6 Modelado de sistemas eléctricos, mecánicos y térmicos mediante Laplace
3. Solución de Ecuaciones Diferenciales mediante la Transformada de Laplace
3.1 Ecuaciones diferenciales lineales con coeficientes constantes
3.2 Ecuaciones no homogéneas con funciones discontinuas
3.3 Uso de la función escalón unitario (Heaviside)
3.4 Función delta de Dirac y su interpretación
3.5 Respuesta temporal de sistemas a entradas escalón e impulso
4. Series de Fourier
4.1 Introducción a las series trigonométricas
4.2 Representación de funciones periódicas por series de Fourier
4.3 Coeficientes y formas complejas
4.4 Propiedades de simetría: pares, impares y periódicas
4.5 Aplicaciones en señales periódicas y fenómenos vibratorios
5. Transformada de Fourier
5.1 Definición y propiedades básicas
5.2 Relación con la serie de Fourier (caso no periódico)
5.3 Propiedades de linealidad, escalamiento y desplazamiento
5.4 Transformada de Fourier de funciones comunes
5.5 Aplicaciones en análisis espectral, filtrado y procesamiento de señales
6. Transformada Z
6.1 Definición de la transformada Z y su relación con Laplace
6.2 Región de convergencia y estabilidad
6.3 Propiedades básicas de la transformada Z
6.4 Transformada Z inversa
6.5 Aplicaciones en sistemas discretos y de tiempo digital
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